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I. WSTEP

1. PRZEDMIOT I ZAKRES SPECYFIKACJI

Opracowanie ma na celu wskazanie dziatan i sposobu wykonywania prac
budowlanych, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami dla zadania:

Na budowe systemu sygnalizacji pozaru SSP, systemu sygnalizacji wlamania i
napadu SSWiN, systemu telewizji przemyslowej CCTV. dla pomieszczen
Muzeum Okregowego Ziemi Kaliskiej, 62-800 Kalisz ul Kosciuszki 12

1.1 PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawa niniejszego opracowania s3a:

* Prawo zaméwien publicznych - Ustawa z dnia 29 styczen 2004r. Dz. U. Nr 19
poz.177, Nr 96 poz. 959, Nr 116 poz. 1207 1 Nr 145 poz. 1537.

 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz.
1126, Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268 z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085,
Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002
r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. 1. Nr 80 poz. 718).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002 r. Nr 108 poz. 953).

» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71
poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z
2003 r. Nr 48 poz. 401). « Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia
2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych, wykonanie i odbidr robot budowlanych oraz program
funkcjonalno-uzytkowego.

* Rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i rady z dnia 5
listopad 2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

* Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 204/2002 z dnia 19 grudzien 2001 r.
zmieniajgce rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3696/93 w sprawie statystycznej

Budowa systemow zabezpieczen dla Muzeum Okregowego Ziemi Kaliskiej; 62-800 Kalisz, ul. Kosciuszki 12 ............



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

klasyfikacji produktow wedlug dziatalnosci (CPA) w Europejskiej Wspolnocie
Gospodarcze;j.

» Wspolne stanowisko (WE) nr 33/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu
przyjecia Dyrektywy Parlamentu Europejskiego 1 Rady w sprawie koordynacji procedur
udzielania zamowien publicznych na roboty budowlane, dostawy oraz na ushugi.

* Wspolne stanowisko (WE) nr 34/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu
przyjecia Dyrektywy Parlamentu Europejskiego 1 Rady koordynujgce procedury
udzielania zamoéwien publicznych przez podmioty dzialajace w sektorach gospodarki
wodnej, energetyki, transportu i ustug pocztowych.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST).

1.2.1 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem zamowienia jest budowa systemow zabezpieczen w zakresie :

- budowa systemu sygnalizacji pozaru

- budowa systemu sygnalizacji wtamania i napadu

- budowa systemu telewizji przemystowe;j

dla pomieszczen Muzeum Okrggowego Ziemi Kaliskiej, Kalisz ul. Kosciuszki 12.
1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze
Specyfikacja Techniczng i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, poda lokalizacj¢ obiektu, przekaze dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze Specyfikacji Technicznej.

1.3.2 Zgodnos$¢ robét ze Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna, oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w
choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catlej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
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kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkos$ci
liczbowe wymiardw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne ze Specyfikacja
Techniczng. Wielkos$ci okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1
wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatlu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne ze ST i
maja wplyw na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3.3 Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenia, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne niezbedne do ochrony robot, wygody
spoteczno$ci i innych.

1.3.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonania robot

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojace]

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wiasnos$ci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad:

1) lokalizacja baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
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- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.3.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegacé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
wykonawcy.

1.3.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikoéw oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.3.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisoOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczeg6lnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.
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1.3.8 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty 1
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
1.3.9 Stosownie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
robotami 1 bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401).
Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. Materialy

2.1 Zrédla uzyskania materialow do elementow konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdétowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materialéw i1 odpowiednie aprobaty techniczne lub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w ST w
celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodia spetniaja
wymagania ST w czasie postepu robdt. Pozostale materialty budowlane powinny
spetnia¢ wymagania jako$ciowe okre§lone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktorych mowa w Specyfikacji Technicznej (ST).

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane 1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty, do czasu, gdy beda one
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potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jakos¢ 1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym, lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $§rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
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spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5 Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z
wymaganiami ST, PZJ, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
elementoéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Zasady kontroli jakoSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych
materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to
personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania
probek 1 badan materialow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzat
pomiary 1 badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w umowie
i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sg
okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor
nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1
prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych

oraz wlasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu, zgodnie z rozporzadzeniem
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MSWiA z 1998 r. (Dz.U.99/98)

2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
Aprobatg Techniczna, a w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 - te ktore spetniajg wymogi
ST.

3. Znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorych mowa w rozporzadzeniu MSWiA, z 1998
r. (Dz. U. 98/99). W przypadku materiatléw, dla ktérych w/w. dokumenty sg wymagane
przez ST, kazda ich partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniajacych wymagan beda odrzucone.

6.3 Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

a) umowa

b) specyfikacja techniczna,

c) protokoty przekazania terenu budowy,

d) protokoty odbioru robot

e) protokoty z narad i ustalen,

6.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu

odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentoéw

budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane;j
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru 1
przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robodt bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
umowa i ST.

7.2 Zasady okres$lania iloSci robot i materialow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych 1
KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okres§lonymi w
umowie 1 kosztorysie ofertowym Wykonawcy

7.3 Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6ot beda
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zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

8 Odbior robot

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen i1 Specyfikacji technicznej ST. roboty podlegaja nastgpujacym
odbiorom:

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.2 Odbior ostateczny (koncowy)

Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgtoszona
przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jako$ciowej na podstawie przedstawionych dokumentdéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z podpisang umowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt

poprawkowych lub robot uzupetiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i

ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez

komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej umowy i ST z uwzglednieniem tolerancji i

nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robot,

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
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certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodne z ST i programem zabezpieczenia
jakosci (PZJ),

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.3 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny robot".

9. Podstawy platnosci

Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych (ofercie).

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania
1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1 w
podpisanej umowie.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

-Warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- Koszty posrednie i1 zysk kalkulacyjny,

- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytgczeniem podatku VAT
10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106
poz. 1126. Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268 z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100
p0z.1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 164 poz.
1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).-

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. W sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia

zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz. U.
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z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr
71 poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.
U. z2003 r. Nr 48 poz. 401).

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Dla Zadania: ,,Budowa systemu sygnalizacji pozaru SSP, systemu sygnalizacji wlamania

i napadu SSWiN, systemu telewizji przemystowej CCTV dla pomieszczen Muzeum

Okregowego Ziemi Kaliskiej.

I .WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z
wymaganiami Specyfikacji Technicznej , oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy , a takze w normach i wytycznych.

1. Roboty rozbiorkowe

1.1.Wymagania dotyczace robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe obejmuja :

- demontaz zainstalowanych czujek ruchu. Czujniki do ponownego montazu.

- demontaz klawiatury kodowej

- demontaz centralki alarmowej

- demontaz czujek ruchu podczerwieni

- demontaz kamer w obudowach zewngtrznych

- demontaz rejestratora

- demontaz moduldéw rozszerzen

- wywiezienie catosci gruzu z terenu budowy

1.2 Dokumenty odniesienia

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. umowa zawarta pomi¢dzy Wykonawcg a Zamawiajagcym

2. Specyfikacja Techniczna

2. Polskie Normy

3. Inne dokumenty 1 ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania robot
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budowlanych.

4. Wykonanie robot rozbidorkowych musi by¢ zgodne z:

a) Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z
dnia 28.03.1972 r. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 1.)

b) Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w
sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz.
844)

2 Wymagania dotyczace wykonania instalacji systemu:

2.1. Sygnalizacji Wlamania i Napadu SSWiN

2.1.1 Zalecenia ogolne

Wewnetrzng instalacje alarmowg wykona¢ w klasie SA 2. Sprzet montowac

zgodnie z zaleceniami producenta. Wszystkie urzadzenia alarmowe powinny
znajdowac si¢ w strefie chronionej. Polaczenia migdzy centrala, podcentralami modutami
rozszerzen oraz linie zasilajagce miedzy nimi a urzadzeniami zasilajgcymi powinny by¢ liniami
kontrolowanymi. Do lokalnej sygnalizacji alarmu nalezy podiaczy¢ co najmniej dwa
niezalezne zewngtrzne sygnalizatory akustyczno-optyczne oraz jeden sygnalizator
akustyczny wewngetrzny, polaczone z centralg kontrolowanymi liniami sygnatowymi.
Przewody instalacji alarmowej powinny by¢ oddalone od przewodow sieci energetycznej a
ich przekrdj powinien zapewnia¢ minimalne spadki napigcia.

Krzyzowanie si¢ przewodow dopuszczalne jest tylko pod katem prostym. Cata
instalacja alarmowa (kable, puszki) powinna znajdowac si¢ w strefie chronionej, a jej
sposOb wykonania powinien by¢ taki, aby utrudnione byto nieuprawnione lub
niezamierzone unieruchomienie. Jezeli cz¢$¢ instalacji prowadzona jest poza
obszarem chronionym, to powinna przebiega¢ w rurach ochronnych, a puszki
instalacyjne powinny by¢ wyposazone w ochron¢ antysabotazowg. Wszystkie
polaczenia instalacji alarmowej powinny by¢ mocowane mechanicznie, zapewniac
minimalng rezystancje¢ styku i maksymalng rezystancje izolacji mi¢dzy sobga. Sposob
wykonania instalacji oraz zastosowane kable powinny gwarantowac rezystancje
izolacji pomigdzy przewodami nie gorszg niz 100 k€ oraz migdzy przewodami a
ziemig nie gorsza niz 300 kQ. W urzadzeniach (czujkach) wyposazonych w
regulacj¢ czuto$ci powinna by¢ ustawiona minimalna czuto$¢, zapewniajgca
spelienie kryteriow wykrywania.

Do zasilania w energi¢ elektryczng systemow alarmowych powinny by¢ stosowane

dwa niezalezne od siebie zrodia: podstawowe 1 rezerwowe. Przelaczanie pomiedzy
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nimi powinno nastgpowac automatycznie i nie powodowac zaktocen pracy systemu
alarmowego. Urzadzenia zasilajgce system alarmowy nie mogg by¢ wykorzystywane

do zasilania innych urzadzen.

2.1.2. Zakres robot zasadniczych

1. montaz dodatkowych listew elektroinstalacyjnych nasciennych

2. ukfadanie przewodow w listwach istniejacych jak 1 nowych

kabelkowych w powtoce polwinitowej , zgodnych z instrukcjg producenta

3. Zainstalowanie centralki 128-0 kanatowej w obudowie wraz z akumulatorem

4. instalacja modutdéw rozszerzen wraz z obudowami w punktach wskazanych na rysunkach w
dokumentacji techniczne;j

5. instalacja zasilaczy buforowych wraz z akumulatorami

6. zainstalowanie na kotkach rozporowych odzyskanych czujek ,

7. zainstalowanie nowych czujek dualnych oraz PIR odpornych na zwierzgta.

8. montaz na $cianie manipulatora LCD 1 klawiatur strefowych

9. Sprawdzenie dzialania wykonanej instalacji

10. montaz elementow kontroli dostepu do skarbca oraz do magazynéw w pomieszczeniach
piwnicznych i III pigtra i przydzielenie tych obszaro6w do osobnych stref.

11. programowanie centrali alarmowej (przydziat czujek, klawiatur do stref, wczytanie kart
dostepu, itp.)

2.2. Sygnalizacji Pozaru SSP

2.2.1 Zalecenia ogolne

Instalacje sygnalizacji pozaru nalezy wykonac:

- Linie dozorowe przewodem uniepalnionym YnTKSYekw 1x2x0,8 zgodnie z rysunkami.
Ekran na trasie linii dozorowych nie moze by¢ potaczony z zadng konstrukcja, lecz
wylacznie z uziemieniem centrali.

- Linie od modutow sterujacych (z wykorzystaniem stykow NC) do urzadzen sterowanych,
przewodem HDGs 2x1,5,

- Przewo6d pomigdzy rozdzielnig a zasilaczami 1 rozdzielnig a CSP przewodem YDY 3x1,5,
- Przewody przechodzace przez $ciany lub stropy nalezy prowadzi¢ w ostonach PCV
(przepustach),

- Nie wolno prowadzi¢ przewodow linii dozorowych, sygnalizacyjnych, sterujacych

1 monitorujacych z przewodami elektrycznymi o napigciu >60V w tym samym przepuscie,
korycie kablowym lub rurce,

- Przy wyznaczaniu ciggéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby
skrzyzowan

z innymi instalacjami. Wskazane jest zachowanie odlegto$ci min 10 cm.

- Przy prowadzeniu instalacji réwnolegle z instalacja elektryczng przewody instalacji
sygnalizacji pozaru powinny przebiega¢ ponize;j.

- Przewody miedzy elementami systemu nie mogg by¢ przedtuzane — musza to by¢
przewody jednoodcinkowe.
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- Centralg sygnalizacji pozaru nalezy zamontowaé na takiej wysokos$ci aby pole odczytu
byto na wysokosci max 1,8m od podtogi.

- Reczne ostrzegacze pozaru nalezy montowa¢ na wysokos$ci 1,5m.

- Czujki chronigce przestrzen miedzystropowa montowac na stropie rzeczywistym. Od
kazdej czujki chronigcej przestrzen migdzystropowa wyprowadzi¢ na sufit podwieszany
wskaznik zadziatania czujki. W przypadku gdy sufit podwieszany nie jest rozbieralny
nalezy wykonac¢ otwory rewizyjne o wymiarach 120x120cm pod kazda czujka
zamontowana w przestrzeni miedzystropowej.

- Odstepy czujek punktowych od $cian nie moga by¢ mniejsze niz S0cm.

- Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych i wywiewnych wynosi 1,5m. W
przypadku kiedy uktad kratek wentylacyjnych uniemozliwia zamontowanie czujki w
srodku geometrycznym nalezy sprawdzi¢ czy nie zostanie przekroczona maksymalna
odleglo$¢ pozioma pomigdzy czujka $ciang ( 5,8m ).

- Czujki montowac zgodnie z rysunkami kazdg zmiang lokalizacji detektorow nalezy
skonsultowac¢ z projektantem.

Sprzet montowac zgodnie z zaleceniami producenta.

2.2.2 Zakres robot zasadniczych

1. instalacja koryt metalowych w piwnicy

2. wykonanie przewiertOw przez $ciany i stropy

3. instalacja rurek i listew elektroinstalacyjnych

4. instalacja przewodow na korytach metalowych w rurkach 1 listwach elektroinstalacyjnych
5. montaz centrali sygnalizacji pozaru i baterii akumulatoréw w szatni

6. montaz czujek dymu, ROP-6w, sygnalizatoréw, elementoéw sterowniczych wraz z
podiaczeniem do linii dozorowych

7. konfiguracja linii dozorowych, sygnalizacji na zdarzenia alarmowe i awaryjne centrali
8. sprawdzenia i testy

2.3. Telewizji Przemystowej CCTV

2.3.1 Zalecenia ogolne

Okablowanie nalezy prowadzi¢ wedlug zaznaczonych na rysunkach tras kablowych.
Okablowanie bedzie prowadzone w gtownych korytach metalowych kablowych . W
miejscach bez istniejgcych koryt nalezy zastosowac kanaty 1 rurki PCV. Doj$cie do kamer
zewnetrznych — na odcinku od przejscia przez $scianke do samej kamery wykona¢ rurg
instalacyjng PCV (karbowang) o §rednicy 18mm.

Rodzaje zastosowanych kabli:

- kabel koncentryczny 75 — sygnal wizji (monitory);

- przewod UTP kat. 5 4x2x0,5 — sygnat wizji (wszystkie kamery).

- kabel zasilajacy 230V — 3x1,5 mm?2

- kabel zasilajacy 12V — 2x1mm?2

Dla zapewnienia pewnosci zasilania urzadzenh CCTV zaprojektowano wyprowadzenie
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obwodow nN z instalacji napigcia gwarantowanego. Projekt instalacji napigcia
gwarantowanego z UPS-em wykona¢ dla potrzeb instalacji zasilania systemu telewiz;ji
przemystowe;j.

Sprzet montowac zgodnie z zaleceniami producenta.

2.3.2 Zakres robot zasadniczych

1. uktadanie przewodow w korytach metalowych i1 w listwach elektroinstalacyjnych

2. m-z kamer zewngtrznych 1 wewnetrznych

3. montaz szafy teleinformatycznej wraz z panelem zasilajagcym, panelem wentylacyjnym,
panelem porzadkowym i potka

4. wykonanie potaczen koncow kabli z odbiornikami wizji

5. m-z rejestratorow 1 podiagczenie odbiornikow wizji

6. instalacja zasilacza UPS

7. montaz zasilaczy buforowych

8. montaz zasilaczy w puszkach PCV 1,2A, 12V

9. montaz gniazd na salach wystaw czasowych

2.4. Kontrola jakoSci robot.

Kontrola jako$ci robdt zgodnie z Specyfikacja Techniczng, Wymaganiami Ogélnymi,
oraz kontrola osiggniecia zatozonej jakosci robot oraz sprawnosci instalacji. Przed
montazem nalezy okaza¢ wszelkie atesty. Kontroli w trakcie montazu podlegaja

roboty ulegajace zakryciu polegajace

Po zakonczeniu rob6t sprawdzeniu podlega :

- jakos¢ 1 kompletnos¢ wykonania robot

- zgodno$¢ wykonanych robot z instrukcja producenta

2.5. Dokumenty odniesienia

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom1
,Budownictwo og6lne”, Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa, wydanie z
1988r.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126 ze zm)
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych

(Dz.U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dzial IV

»Wyposazenie techniczne budynkow”.
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5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych Tom V
,Instalacje elektryczne” Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z
1988r.

Normy:

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-2 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe. Definicje

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
ogolnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-44 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami przepie¢.

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-48 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i

montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowania.

Budowa systemow zabezpieczen dla Muzeum Okregowego Ziemi Kaliskiej; 62-800 Kalisz, ul. Kosciuszki 12 ............
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PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-93/E-08390 Systemy alarmowe.

Budowa systemow zabezpieczen dla Muzeum Okregowego Ziemi Kaliskiej; 62-800 Kalisz, ul. Kosciuszki 12



